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1. Pre B-splajnovú krivku 3. stup¬a s riadiacimi vrcholmi bi =
[

i
−i

]
pre

i = 1, . . . , 4 a uzlovou postupnos´ou ui = 2i pre i = 0, . . . , 7, ur£te u

kaºdého segmentu Bézierove riadiace body.

2. Majme B-splajnovú krivku 2. stup¬a s uzlovou postupnos´ou

(u0, 0, 1, 2, 2, 4, 4, 5, 7, u9) a riadiacimi vrcholmi[
0
1

]
,
[
3
5

]
,
[

2
−1

]
,
[
4
6

]
,
[
−2
3

]
,
[
5
4

]
,
[
−1
0

]
. Zapí²te jej segmenty v monomiál-

nom tvare a ukáºte, ºe je C0 spojitá a nie je C1 spojitá.
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