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Hotová implementácia

SiftDemoV4

Kvôli patentu nieje SIFT v matlabe nat́ıvne. Naštastie môžeme
použit’ kód od autora, ktorý si stiahnete zo stránky.

sift

[descrips, locs] = sift(I) - Nač́ıta obrázok zo súboru. V image vráti
nač́ıtaný obrázok, descrips je matica K × 128 so 128 deskriptormi
pre každý zauj́ımavý bod a locs je matica K × 4 s vektorom polohy
pre každý zauj́ıvamvý bod. Každý vektor polohy je tvaru: riadok,
st́lpec, škála a uhol orientácie.
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Zobrazenie zauj́ımavých bodov

showkeys

showkeys(I, locs) - Zobraźı detekované zauj́ımavé body v obrázku I.

Úloha

Zobrazte si zauj́ımave body zo ’scene.pgm’ a ’box.pgm’.

showkeys

match(I1, I2) - Spáruje zauj́ımavé body z dvoch obrázkov.

Úloha

Použite match na spárovanie bodov zo ’scene.pgm’ a ’box.pgm’.
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Hl’adanie homografie

Homografia - transformácia

Hl’adáme transformáciu medzi rovinou na hl’adanom vzore a
obrázkom kde sa tento objekt nachádza.

Ako nájst’ homografiu?

Homografiu hl’adáme tak, že minimalizujeme funkciu∑
i res(H, ~xi , ~x

′
i ). Pre homografie plat́ı že H je matica 3 × 3.

Homogénne súradnice

Pre použitie matice homografie využ́ıvame tzv. homogénne
súradnice. Každý bod v obraze reprezentujeme troma č́ıslami:
xh, yh, zh. Pre prechod na štandarné súradnice plat́ı xs = xh

zh
a

ys = yh
zh

. V pŕıpade že zh = 0 ide o bod v nekonečne.
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Ransac

Implementácia

Implementáciu RANSAC-u si môžete stiahnut’ zo stránky. Ak
nechcete mat’ všetky súbory spolu so SIFT-om v jednom adresáry,
môžete si zložku ransac pridat’ do MATLABPATH.

Funkcia ktorú minimalizujeme∑
i

res(H, ~xi , ~x
′
i ) =

∑
i

ρ(H~xi , ~x
′
i ) + ρ(~xi ,H

−1~x ′i ).

ransacfithomography

[H, inliers] = ransacfithomography(x1, x2, t) - Pre spárované body
x1 a x2 (môžu byt’ aj v štandardných súradniciach) a prah t (0.001
- 0.01) vráti maticu homografie H a zoznam indexov pre x1 a x2,
ktoré sú spárované správne.



SIFT Ransac

Úloha

Úprava match

Upravte funkciu match, tak aby volala RANSAC a našla
homografiu. Na pôvodnom obrázku zobrazte kde sa nachádza vzor.
Zeleným vykreslite inliers a červenými zobrazte ostatné.
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